STD - 02. ROBOTY ROZBIORKOWE
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej czeSci  Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rozbidrki istniejacych, zbednych, elementéw ukladu komunikacyjnego, odwodnienia oraz infrastruktury
towarzyszacej wraz z odwozem gruzu, w zwigzku z realizacja zadania o ktérym mowa w punkcie nr 1.
1.2 Zakres robodt objetych ST
Ustalenia zawarte w cze$ci niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot rozbiorkowych na projektowanym
zadaniu i obejmuja:
- rozbiorke nawierzchni bitumicznej,
- rozbiérke zbednych elementéw uktadu drogowego, (w tym takze rozbidrki elementéw celem dokonania
regulacji wysokosciowej, przektadek itp.),
- zaladunek i odtransportowanie gruzu, elementéw z rozbidrki na sktadowisko (wg dyspozycji Inspektora).
2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet
Roboty zwigzane z rozbidrka elementow drogi, odwodnienia beda wykonywane mechanicznie lub rgcznie, za
pomoca: sprezarek, frezarek, mtotow, mlotow pneumatycznych, pit mechanicznych, spycharek, koparki,
koparko — tadowarki do rozbiérek oraz do zatadunku materiatow z rozbiorki.
4. Transport
Materialy uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w szczegdlnych
przypadkach — zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru. Wybor srodka transportu zalezy od odleglosci i
warunkow lokalnych. Do przewozu destruktu asfaltowego pozyskanego podczas frezowania nawierzchni
bitumicznych nalezy stosowa¢ samochody samowytadowcze. Transport powinien by¢ tak zorganizowany, aby
zapewni¢ prace frezarki bez postojow.
5. Wykonanie robét
Wyznaczenie elementoéw przeznaczonych do rozbidrki nalezy wykonaé na podstawie Dokumentacji
Projektowej. Rozbidrke wykona¢ recznie, lub mechanicznie. Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zb¢dnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie
stajg si¢c wlasno$cia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inzyniera. Elementy i
materiaty, ktore zgodnie z poleceniem Inspektora Nadzoru staja si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinny by¢
réwniez usunigte z terenu budowy.
Poprzez frezowanie nawierzchni bitumicznej nalezy rozumie¢ kontrolowany proces skrawania warstwy
nawierzchni bez jej ogrzania, na okreslong glebokos¢.
6. Kontrola jakosci robét
Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbidorkowych, prawidlowo$¢ transportu.
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia resztek elementow budowli,
gruzu, kamieni itp. oraz sprawdzeniu uszkodzen elementéw przewidzianych do wykorzystania.
7. Obmiar robét
Jednostkami obmiaru sa;

- dla rozbiérek powierzchni — m?,



- dla rozbidrek elementow odwodnienia (rurociagi, studzienki $ciekowe itp.) — 1 mb, 1 szt. (1 kpl.),
- dla rozbidrek elementow liniowych pasa drogowego takich jak np. krawezniki, obrzeza - 1 mb, 1 m’,
- dla transportu materiatéw rozbiérkowych — m’, t Mg).
8. Odbior robét
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w pkt Nr 1 ,,Wymagania ogélne"
9. Podstawa platnoSci
Cena wykonania robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robo6t rozbiorkowych,

- mechaniczne i reczne wykonanie rozbiorek,

- oczyszczenie,

- zaladunek i transport materiatow oraz gruzu z rozbiorki,

- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.



